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Anlage 3 

zur Mitteilung der ermittelten Druckschriften 



Hinweise zur Mitteilung (Vordruck P 2251) 

Eine Gewahr fQr die Vollstandigkeit der Ermittlung wird nicht geleistet {§ 43 Abs. 7 Patentgesetz bzw. § 7 Abs. 
2 Gebrauchsmustergesetz i.V.m. § 43 Abs. 7 Satz 1 Patentgesetz). 

Die angegebene Patentliteratur kann in den Auslegehallen des Deutschen Patentamts, 80331 MQnchen, 
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Auslegeschriften und Offenlegungsschriften auch in den Patentinformationszentren. Ein Verzeichnis Oberdiese 
Patentinformationszentren kannaufWunsch vom Deutschen Patentamtsowievon einigen Privatfirmen bezogen 
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Spatte 1: Kategorie 

Es bedeutet: 

X: Druckschriften, die Neuheit oder Erfindungsh6he allein in Frage stellen 

Y: Druckschriften, die die Erfindungshehe zusammen mit anderen Druckschriften in Frage stellen 

A: Allgemein zum Stand der Technik. technologischer Hintergrund 

O: Nicht-schriftliche Offenbarung ; z.B. ein in einer nachver6ffentlichten Druckschrift abgedruckter 

Vortrag.der vor dem Ahmelde- oder Prioritatstag Cffentlich gehalten wurde 
P: !m Prioritatsintervall verSffentlichte Druckschriften 

T: Nachveriiffentlichte, nicht kollidierende Druckschriften, die die Theorie der angemeldetenErfindung 
betreffen und fQr ein besseres Verstandnis der angemeldeten Erfindung nutzlich sein k6nnen bzw. 
zeigen, daft der angemeldeten Erfindung zugrunde liegende GedankengSnge oder Sachverhalte 
falsch sein konnten 

E: Altere Anmeldungen gemSB § 3 Abs. 2 PatG (bei Recherchen nach § 43 PatG); aitere Patentanmel- 

dungen oder aitere Gebrauchsmuster gemaft § 1 5 GbmG (bei Recherchen nach § 7 GbmG) 
D: Druckschriften, die bereits in der Patentanmeldung genannt sind 

L: Aus besonderen GrOnden genannte Druckschriften, z.B. zum Verfiffentlichungstag einer Entgegen- 
haltung oder bei Zweifeln an der Prioritat. 

Spalte 2: Ermittelte Druckschriften / ErlSuterungen 

Verdff.: Ver6ffentlichungstag einer Druckschrift im Prioritatsintervail 

nr Nicht recherchiert, da allgemein bekannter Stand der Technik, oder nicht recherchierbar 

=: Druckschriften, die auf dieselbe Ursprungsanmeldung zurOckgehen CPatentfamilien B ) oder auf 

die sich Referate oder Abstracts beziehen. 

Nichts ermittelt 

Spalte 3: Betroffene AnsprOche 

Hier sind die AnsprOche unter Zuordnung zu den in Spalte 2 genannten relevanten Stellen angegeben. 
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PrGfungsentrag gem. f 44 PatG ist gesteltt 
(3) Scheibenwischvorrichtung 

(g) Es wind eine Scheibenwischvorrichtung (10) mit einom 
elektrischen Antriebsmotor (12) vorgeschlagen, der ein 
Antriebs moment fur wenigstens einen Scheibenwischer (16) 
beraitstetlt. der eine hin- und hergehende Bewegung euf 
einer zu reinigenden Scheito ausfuhrt. Es ist eine signetver- 
arbeitende Anordmmg (20) vorgesehen, die Ober eine elektri- 
sche Schallstufe (18) die Drehzahl des Antriebsnotors (12) 
suf einen konstenten Wert steuert oder regelt. 
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Beschreibung tronischc Steuerung vcrringcrt sich dcr Aufwand fOr die 

Entstorung des Elektromotors, die gegebenenfails vor- 
. zunehmcn ist 

Stand der Technik . ; \ I !'„ VpiieilhAfte^WeUerbndungen ;Und. : yeri^j$erungen . 

. . 5 der in den. be'idtii AnsprOchen I ' und 2 angegebenen , 

Die Erfmdung geht aus von einer Scheibenwischvor- Vorrichtung ergeben sich aus UnteransprQchen. 
richtung nach der Gattung des Hauptanspruchs. Ein von ' ..Eine erste vorteilhafte WeiterbUdung sieht die Ablei- 
einem Etektromotor angetriebener Scheiben wise her. tang einer zur Drehzahl des Elektromotors proportio- 
der auf einer zu rcinigen Scheibe eine hin- und herge* nalen GroBe aus der clektromotorischen Gegenspan- 
hende Bewegung ausfOhrt, weist einen unterschiedli- 10 nung des Motors vor. Diese Spannung ist an einem als 
chen Drehmomentbedarf wthrend eines Wischzyklus Generator betriebenen Motor meBbar. Der Gen en tor- 
auf, der beispielsweise von dem Z us und der zu reini* betrieb w ah rend des Scheibenwtscherbetriebs ist zy- 
genden Scheibe sowie von der Position des Scheibenwi- kJisch wiederholbar durch Verwendung des geukteten 
schrrs abhlngt Eine groBe Anderung des Drehrno- Betriebs, bei dem der Antriebsmotor mit einem be- 
mentbedarfs ist bei den Wendelagen des Scheibenwi- is stimmten Impuls-zu-Pausenverhll'.nis mit der Betriebs- 
schers gegeben, da dort das erforderliche Aniriebsmo- spannung verbunden wird. Die elektromotorische Ce- 
ment kurzzeitig den Wert Null annimmt Der wahrend genspannung ist w ah rend der Impulspausen von der 

eines Wischzyklus unterschiedliche Drehmomentbedarf srgnalverarbeitenden Anordnung meBbar und~trrem — 

fOhrt bei dem Antriebsmotor zu unterschiedltchen Belt- entsprechendes Drehzahlsignal unisetzbar. 
stungen, die einen EinfluB auf die Gerfluschentwickjung 20 Eine vorteilhafte MoglkJikeit wenigstens zur Steue- 
des Motors haben. Der kurzzeitige Wegfall des An- rjng der Drehzahl des Elektromotors ist durch eine 
triebsdrehmoments in den Wendelagen fQhrt insbeson- . Erf assung des durch den Motor flieBenden Stroms mog- 
dere bei den in zunehmendem MaBe eingesetzten hoch- !ich," Diese Moglichkeii beruht darauXdaB das Antriebs* 
drehenden Elektromotoren Id einer Bau~gr6Ue zu einem moment dem Moiorstrom etwa proportional ist Die 
vorQbergehenden Drehzahlansu'eg, der ais besonders 2s signalverarbeitende Anordnung gibt die Betriebsspan- 
storend empfunden wird nung des Elektromotors in Abhftngigkeit von der pe- 

Der Erfmdung liegt die Aufgabe zugrunde, die Ge- wQnschten Drehzahl und dem durch den Motor flieBen- 
rauschentwicklung dernrtiger Scheibe nwischvorrich- den Strom sowte in Abhangigkeit von dem bekannten 
tungen zu reduzieren. Dicse Aufgabe wird durch die in Innenwiderstand des Elektromotors aus. 
den beiden unabhangigen AnsprOchen 1 und 2 angege- jo Eine vorteilhafte Ausgestaltung der erfindungsgema- 
benen Merkmale jeweils ge!6st Ben Vorrichtung betrifft die Messung des durch den 

Electromotor flieBenden Stroms mit Hilfe eines elektri- 
VorteilederErfindung schen Widerstandes. der in unmittelbarer Nahe des 

Elektromotors angeordnet ist Mit dieser MaBnahme ist 

Sowohl die im Anspruch 1 angegebene Regelung ats 35 gleichzehig mit der Regelung oder Steuerung der Dreh- 
auch die im unabhangigen Anspruch 2 angegebene zahl des Motors der EinfluB der Betriebsiemperatur auf 
Steuerung der Drehzahl des elektrischen Scheibenwi- die Motorkennzahlen korrigierbar. Ohne Korrektur 
scher-Antriebsmotors reduzieren die Gerauschentwick- wOrde eine TemperaturerhChung zu einem Absinken 
lung des Antriebs. Der Unterschicd zwischen Steuerung der Drehzahl im gestcuerten Betrieb fOnren. Mit dieser 
und Regelung der Drehzahl liegt darin, daB bei der Re- 40 MaBnahme ist femer ein Obertemperaturschutz reali- 
gelung Mittel zum Erfassen der Motordrehzahl vorgc- sierbar. Anstelle der Temperaturerfassung Qber den 
sehen sind, die ein Signal an eine signalverarbcitende MeBwiderstand fOr den durch den Motor flieBenden 
Anordnung abgeben. Die Steuerung kommt ohne diese Strom kann ein dem Motor zugeordneter Temperatur- 
RQckmeldung der Drehzahl aus und ist deshalb preis- fOhler vorgesehen sein, der ein Ausgangssignal an die 
gflnstiger realisierbar. Die Regelung der Motordrehzahl 45 signalverarbeitende Anordnung abgibt 
ermdglicht die Vorgabe eines Drehzahlsollwerts, wah- Eine vorteilhafte Weiterbildung sieht cine Redundanz 
rend die Steuerung die Drehzahl im wesenttichen kon- der Motorstromversorgung vor, die im Norm a I betrieb 
slant halt wobei der genaue Wert der Drehzahl von von einer von der sign alverarbei tend en Anordnung an- 
untergeordneter Bedeutung ist Erfindungtwesentlich gesteuerten Schaltstufe vorgenommen wird. die den 
ist die Vermeidung von groBeren Drehzahiahderungen 50 elektrischen Leistungsteil fQr den Motor enth&!t Die 
wahrend des Wisch betriebs. iiierzu erforderliche zusSuliche SchaltM-jfe kann bei- 

Die Konstanthaltung der Drehzahl des Antriebsmo- spielsweise die am Antriebsmotor anliegcnde Betriebs- 
tors reduziert insbesondere in den Wendelagen des spannung detektieren und bei Unterschreiten eines vor- 
Scheibenwischers das Antriebsgerauscn. Dabei wird ei- gebbaren Wertes die Energieversorgung Qbemehmen. 
ne Anderung des Gerausches, auf die das menschliche $5 Der vorgebbare Wert fQr die Schaltschwelle liegt vor- 
Ohr besonders empfindlich reagiert, weitgehend ver- zugsweise geringfOgig unter dem Wert der mintmalen 
mieden. Betriebsspannung des Elektromotors. die fQr die ge- 

E'tn weiterer Vorteif der Regelung oder Steuerung ringste Wischgeschwindigkeit vorgesehen ist 
der Drehzahl des elektrischen Antriebsmotors ergibt Weitere vorteilhafte Weiterbildungen und Verbesse- 
sich durch die MOglichkeit der Vorgabe von unter- eo rungen ergeben sich aus weiteren UnteransprQchen in 
schiedlichen Wischgeschwindigkeiten, die auf elektroni- Verbindung mit der folgenden Beschreibung. 
schem Wege mit Hilfe der signalverarbeitenden Anord- 
nung eingejt.eltt werden. Der bislang Qbliche Eingriff in Zeichnung 
den Motor, beispielsweise die Verwendung eines Kol- 

lektor-Gleichstrommotors mit drei anstelte von zwei 65 Die Figur zeigt ein Blockschaltbild einer erfindungs- 
BOrsten, kann entfallen. Der Wegfall der dritlen BQrste gemaBen Scheiben wisch vorrichtung. 
reduziert weiterhin die Gerauschentwicklung und er- Die Scheibenwischvorrichtung 10 enthllt einen elek- 
hoht den Wirkungsgrad des Antriebs. Durch die elek- trischen Antriebsmotor 12, der Qber einen Antriebsroe- 
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chanismus 14 eiuen Scheibenwischer 16 betfttigl Zur 
Energieversorgungdes Motors 12 ist eine Schaltstufe 18 
vorgesehen, die cin Steuersignal von einer signalvcrar- 
bciicnden Anordnung 20 zugefuhrt erhftlL Die Schalt- 
stufe 18 liegt an ciner Versorgungsspannung Ub und 
stellt eine Betriebsspannung U+ fQr den Motor 12 zur 
VerfOgung. An die Versorgungsspannung Ub sind wei- 
terhin die signalverarbeitende Anordnung 20 sowie eine 
zusatzliche Schaltstufe 22 angeschlossen. Die Leitung, 
an der die Betriebsspannung U+ des Motors 12 liegt ist 
auBer mit dem Motor 12 noch mit der sf^naJverarbei- 
tenden Anordnung 20 und der zusltzlichen SchaJtstufe 
22 verbunden.. 

Der durch den Motor 12 ftieBende Strom Im wird mit 
Hilfe des an einem Wtdersund 24 zu messenden Span- 
nungsabfall in der Anordnung 20 ermittelL Der Wider- 
stand 24 ist gegen eine Masse 26 geschaltet Dem Motor 
12 ist ein TemperaturfOhler 28 zugeordnet der ein Si- 
gnal der Anordnung 20 zuleitet Femer sind Mittel zur 
direkten Erfassung der Drehzahl des Motors 12 vorge- 
sehen. Diese Mittel sind in der Figur mit einer von der 
Motorwelle zur Anordnung 20 fQhrenden Leitung ein- 
geiragervdie das'Drehz&h'signaj ube^miticiirDic signal- 
verarbeitende Anordnung 20 ist femer verbunden mit 
einem BedienelementSft. 

Die erfindungsgem&Be Scheibenwischvorrkhtung 10 
arbeitet folgendermaBen: 

Der elektrische Antriebsmotor 12 betfttigt Qberden An- 
triebsmechanismus 14 den Scheibenwischer 16, der auf 
einer in der Figur nicht gezeigten Scheibe eine hin- und 
hergehende Bewegung ausfOhrt Anstetle eines Motors 
und eines Scheibenwischers 16 k6nnen sowohl mehrere 
Motoren 12 ats auch mehrere Scheibenwischer 16 vor- 
gesehen sein. Die signalverarbeitende Anordnung 20 in 
Verbindung mit der Schaltstufe 18 ist zunftchst dazu 
vorgesehen, die Drehzahl des Motors 12 wflhrend des 
Wischvorgangs konstant zu halten. Das Konstanthalten 
der Drehzahl bewirkt eine Gerauschminderung und ins- 
besondcre eine Reduzierung von Gerauschanderungen. 
DrehzahlSnderungen ergeben sich durch das sich an- 
dernde Drehmoment wShrend eines Wischzyklus. Die 
betragsmaflig groBte Anderung tritt in den Wendelagen 
des Scheibenwischers 16 auf, wo das erfordcrliche An- 
triebsmoment kurzzeitig zu Null wird. Die Drehzahl dt* 
kurzzeitigentlasteten Motors 12 konntedann kurzzeitig 
ansteigen. Diese Drehzahiandemngen des elektrischen 
An«riebsmotors 12 werden durch Regelung oder zumin- 
dest Steuerung der Drehzahl verhindert 

A Is einrachste MaBnahme zur Regelung der Drehzahl 
sind Mittel rum Erfassen der Drehzahl des Motors 12 
vorgesehen, seiche die Ist-Drehzahl an die signalverar- 
beitende Anordnung 20 weiterleitea Die Anordnung 20 
vergleicht die Ist-Drehzahl mit einem vorgebbaren Soll- 
wert und steuert die Schaltstufe 18 derart an. daB die 
Solldrehzahl erreicht wird. Anstelle der Steuerung der 
Betriebsspannung U+ ist auch eine Xnderung des Im- 
puls-zu Pau-ienvcrhahnisses mogIich,das bei dem soge- 
nannten getakteten Betrieb auftritL Beidiesem getakte- 
ten Betrieb wird der Motor mit einem vergleichsweise 
hochfrequenten impulsf6rmigen Taktsignal mit der Be- 
triebsspannung Ub verbundea Ober das Impuls-zu- 
PausenvcrhSltnis wird die mittlere elektrische Energie 
yorgegeben. Der getaktete Betrieb erhttht gegenuber 
einer nnalogen Vorgabe von U+ den elektrischen Wir- 
kungf.grad der Wischvorrichtung sowie das bei niedri- 
gen Drehzahlen abgebbare Drehmoment erheblich. 

Anstelle eines speziellen Drehzahlsensors kann auch 
die im Motor 12 auftretende elektromotorische Gegen- 



spannung als MaB fQr di : Drehzahl des Motors verwen- 
det werden, die wahixnd des Generatorbetriebs des 
. . .Motors 12 meBbarisL Der.Generatorbetrieb tritt im 
getakteten Betrieb wahrend der Impulspause auf. Aus 
s diesem Grunde ist in der Figur die Leitung. an der die 
Betriebsspannung U+ auf tritt, mit der signaiverarbei- 
tenden Anordnung 20 verbunden gezeigt Die elektro- 
motorische Gegenspan:;jng, die im Motor 12 wlhrend 
des Generatorbetriebs induziert wird, ist ein exaktcs 
to MaB fQr die Drehzahl Es ist deshalb a«jch ohne speziel- 
len Drehzahlsensor eine Regelung der Drehzahl auf ei- 
nen vorgebbaren Wert mogtich. 

Eine einfache Moglichkcit die Drehzahl des Motors 
wenigstens zu steuern, ist durch eine Messung des durch 
is den Motor 12 flie&enden Strorra moglich. Die Drehzahl 
. — M.919T* !!.? "t d er inneren Motorspannung Um pro-" 
portibnai Ebenso ist das vom Motor 12 abgegebenc 
Moment M wenigstens nftherungswetse dem durch den 
Motor 12 flieBenden Strom Im proportional. Es bt somit 
20. moglkrh, die Mptorkenntinie, die die Drehzahl als Func- 
tion des Drehmoments wiedergibt auf die elektrischen 
ErsatzgroBen des Motors 12 umzuschreiben und erhaJt 
dann ah Kenniinic Um- Ub- Ki x iw. wobei mit Ri der 
Innenwidersund des Motors bezetchnet ist der aus Ub/ 
25 U bestlmmbar ist Mit k ist der KurzschluSstrom des 
Motors bezeichnet, der herstellerseitig angegeben sein 
kann oder anhand einer Messung ermittelbar ist Um 
eine konstante Motordrehzahl unabhingig vom An- 
triebsmoment zu erhalten, muB Um konstant gehalten 
yo werden. Die Betriebsspannung U+ des Motors 12 muB 
. dementsprechend nachgefflhrt werden. Die Betriebs- 
spannung U ♦ muB der Beziehung U + - Um + (Ua/l* x 
Im) genOgen. Verschiedene Wischgeschwindigkeiten 
und demzufolge verschiedene Solldrehzahlen sind 
35 durch umerschiedliche Werte fQr Um vorgebbar. Die 
vorzugebende Betriebsspannung U+ fQr den Motor 12 
hangt bei festgelegter Solldrehzahl dann nur noch vom 
zu ermittelnden Motorstrom Im ab. Eine NachfQhrung 
der Drehzahl ist so lange mOglich. wie der vorzugeben- 
40 de Wert der Betriebsspannung U+ den Wert der zur 
VerfQgung stehenden Betriebsspannung Ub nicht Ober- 
steigL Eine SoM-Drehzahl ist im gesteuerten Betrieb 
nicht prazise vorgebbar. Der ungefahre Wert der Soll- 
drehzahl in Abhangigkeit von dem gemcssenen Strom 
45 Im ist experimented ermitteibar. Wesentlich ist die Kon- 
stanthaltung der Drehzahl im gesteuerten Betrieb. 

Eine vorteilhafte Weiterbildung betriffl die Anord- 
nung des Widerstands 24 in unmittelbarcr Motornlhe. 
Mit dieser MaBnahme ist eine Korrektur des Tempera- 
50 tureinflusses auf die elektrischen KenngroBen des elek- 
trischen Antriebsmotors 12 in der signal vera rbc it enden 
Anordnung 20 moglich. Besonders vorteilnaft ist die 
Realisierung des Widerstandes 24 als eine entsprechend 
berechnete Kupferleiterbahn auf einer ged ruck ten 
55 Schaltung. Der Temperaturkoefrtzient der Ankerwtck- 
lung des Elektromotors 12 und der des Widerstands 24 
sind somit identisch und ermoglichen eine besonders 
einfache Korrektur des Teniperatureinnutses ohne wei- 
tere MaBnahme. Ferner kann eine Obcrwachung der 
60 Betriebstemperatur mit dem separaten TemperaturfOh- 
ler 28 vorgesehen sein. der unmittelbar dem Motor be- 
nachbart angeordnet ist Durch die Obcrwachung der 
Betriebstemperatur des Motors 12 ist ein wirksamer 
Schutz gegrn thermische Oberlastung grgeben,die bei- 
65 spielsweise bei einem KurzschluB oder bei einem Blok- 
kieren des Antriebsmechanismusses 14 auf treten kann. 

Bei einen Ausfall der Schaltstufe 1R, die elektrohische 
Leistungsbauelemente enthalt, Obernimm! die zusatzli- 
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chr Schaltstufc 22 die Energieversorgung do elektri- 
schen Antriebsmotors 12 und ermoglicht damit zumin- 
dest das Aufrechterhalten eines Notbetriebs der Schei- 
benwischvorrichtung 10. Die zusfitzliche Schaltstufe 22 
enthatt beispielsweise cine Spannungsvergleichsschal- 
tung, die die Betriebsspannung U+ bezogen auf Masse 
26 vergleichL I iegt dcr gem esse ne Wert unterhalb der 
fOr die kleinste vorgewfthlte Drehzahl entsprechend der 
kleinsten Wischgeschwindigkeit des Scheibenwischers 
16 vorzugebenden Betriebsspannung LU. so kann ein 
Defekt der Schaltstufe 18 angenommen werden. Ohne 
weiiere MaBnahmen ist eine Betriebsspannung U+ von 
der zus&tzlichen Schaltstufe 22 vorgebbar, die nahezu 
der erforderlichen Betriebsspannung U* fOr den Be- 
trieb mit kleinster vprzugebender Wischgeschwindig- 
keit entspricht Bei rinem geringfQgig hoheren etekiro- 
nischen Schattungsaufwand ist auch ein vollstftndiger 
Ersatz der Schaltstufe 18 durch die zusitzliche Schalt- 
stufe 22 moglich, die dann auch die vctle Betriebsspan- 
nung U+ fQr den Bctrieb mit maximaler Wischge- 
schwindigkeit zur Verf Qgung stellen kann. 

Dtts Bcdienelement 30 ist zum Ein- und Ausschalten 
der Scheibenwischvorrichtung 10 sowie fQr die Vorwahl 
c;ncr \^schgcschwiridigkeit. oder ciucs iiiicrvaijbc- 
triebs vorgesehen. Das Bedienelement 30 ist vorzugs- 
weise mit der signalverarbeitenden Anordnung 20 ver- 
bunden, die die Schaltstufe 18 er.tsprechend dem vorge- 
wahlten Betrieb steuert 
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unterschiedlicher Wischgeschwindigkeit en und/ 
Oder der Betriebsart der Scheibenwischvorrichtung 
(10) vorgesehen ist. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 5. da durch gekenn- 
s zekrhnet daB dcr Wide retard (24) mil dem elcktri- 

schen Antriebsmotor (12) thermisch gckoppelt ist 

8. Vorrichtung nach einem der vcrhergehenden 
AnsprOche, dadurch gekennzeichnei, daB Mittel 
(28) zum Erfassen der Betriebstempnratur des elek- 

to trischen Aniriebs motors (12) vorgesehen sind. die 
ein Signal an die signal vermrbcttende Anordnung 
(y>) abgeben. 

9. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden 
AnsprOche, dadurch gekennzeichnet daB eine zu- 

15 sitzliche Schaltstufe (22) vorgesehen ist die bei 
AusfaJl der Schaltstufe (18) einen Notlaufbetrieb 
dcr Scheibenwischvorrichtung (10) crmogltcht 
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1. Scheibenwischvorrichtung mit wenigstens einem 
elektrischen Antriebsmotor. der ein Antriebsmo- 
ment far wenigstens einen Scheibenwischer bereit- 
stellu der eine hin- und hergehende Bewegung auf 35 
einer zu reinigenden Scheibe ausfilhrt dadurch ge- 
kennzeichnet daB Mittel zum Erfassen der Motor- 
drehzahl vorgesehen sind, die ein Signal an eine 
signalverarbeitcnde Anordnung (20) abgeben, die 
Ober eine elektrische Schaltstufe (18) die Drehzahl 40 
des Motors (12) auf einen vorgebbaren Sollwert 
regelt 

2. Scheibenwischvorrichtung mit wenigstens einem 
elektrischen Antriebsmotor, der ein Antriebsmo- 
ment fQr wenigstens einen Scheibenwischer bereit- 45 
stellt der eine hin- und hergehende Bewegung auf 
einer zu reinigenden Scheibe ausfOhrt dadurch ge- 
kennzeichnet daB eine signalverarbeitende Anord- 
nung (20) vorgesehen ist die Ober eine elektrische 
Schaltstufe (18) die Drehzahl des Motors (12) auf so 
einen konstanten Wert steuert 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2. dadurch 
gekennzeichnet daB die signalverarbeitende An- 
ordnung (20) die elektromotorische Gegenspan- 
nung des Motors (12) zur Ermittlung der Ist-Dreh- 55 
zahl auswertet 

4. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet daB die signalverarbeitende Anordnung 
(20) den durch den Motor (12) HieBenden Strom 
(Im) zum Konstanthalten der Drehzahl des Motors «> 
(I2)ermittelt 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet daB der durch den Motor (12) flieBende 
Strom (Im) Ober den an einem Widerstand (24) auf- 
tretenden Spannungsablall ermittelt wird. 65 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden 
AnsprOche. dadurch gekennzeichnet daB ein Be- 
dienelement (30) zur Vorwahl wenigstens zweier 
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